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Eigenrealitit von Randern

1. In Toth (2026a) waren wir zum Schlufd gekommen, daf} man den Begriff
der Trajektion so verallgemeinern kann, daf3 er zur Definition aller drei Teil-
relationen des Objektbezuges verwendet werden kann. In der Folge weiteten
wir Trajektionen als Rander bzw. Rander als Trajektionen auf den semioti-
schen Mittel- und Interpretantenbezug und somit auf die ganze triadisch-
trichotomische Zeichenrelation aus (vgl. Toth 2026b). Im Anschlufd an die
nicht-trajektischen Zusammenhange von Zeichen in Toth (1993, S. 135 ff.)
hatten wir dann die 6 paarweise verschiedenen Zusammenhange fiir Zei-
chenklassen, ihre Dualen, ihre Konversen und ihre Dualkonversen bestimmt
(vgl. Toth 2026c).

2. Im folgenden zeigen wir, dafd trajektische Rander zwischen den Zeichen-
klassen und den durch die erwahnten Operatoren bewirkten Transformatio-
nen eigenreal sind. Der Nachweis der Eigenrealitat benutzt die von Bense
(1983, S. 47) definierte Binnensymmetrie (vgl. auch Bense 1992, S. 14 ff.).

2.1. Eigenrealitdt abstrakter Zeichenzusammenhange
2.1.1. C(ZKl, D(ZK1))
3x 2y 1z
X z1l y2 x3
= ((3.z,x1),(2y,y2),(1x23)) =((3.z,x1), 2y x y.2), (1x,2.3))
2.1.2. C(ZKI, K(ZKl))
3x 2y 1z
x lz 2y 3x
= ((3.1,xz),(2.2,yy), (1.3,zx)) = ((3.1,x.2), (2.2 x yy), (1.3, zX))
2.1.3. C(ZKl, DK(ZKI))
lz 2y 3x
X x3 y2 zl

C= ((1x,z3),(2y,v2),(3.z,x1)) =((1x,23), (2y x y.2), (3.z,x.1))



2.1.4. C(DZKI, K(ZKI))
z1l y2 x3
x lz 2y 3x
C= ((z1,1.2),(y2 2y), (x3,3x)) =((z1,1.2), (y2 x 2.y), (x.3,3x))
2.1.5. C(DZKI, DK(ZKI))
z1l y2 x3
X x3 y2 zl
C= ((zx 1.3), (vy 2.2), (xz,3.1)) = ((zx,1.3), (v.y x 2.2), (x.z,3.1))
2.1.6. C(KZKI, DK(ZKI))
lz 2y 3x
X x3 y2 1zl
C= ((1x,z3),(2y,y2),(3zx1)) =((1x,23), (2y x y2),(3.zx1))
2.2. Eigenrealitat konkreter Zeichenzusammenhange
2.2.1. Semiotisches Dualsystem
31 21 11
x 1.1 1.2 1.3
C= ((31,11),(21,1.2),(1.1,1.3)) =((3.1,1.1), (2.1 x 1.2), (1.1, 1.3))
2.2.2. Semiotisches Dualsystem
31 21 1.2
x 21 12 13
C= ((32,1.1),(21,1.2),(1.1,23)) =((3.2,1.1), (2.1 x 1.2), (1.1, 2.3))
2.2.3. Semiotisches Dualsystem
31 21 1.3
X 31 1.2 1.3
C= ((33,1.1),(2.1,1.2),(1.1,3.3)) =((3.3,1.1), (2.1 x 1.2), (1.1, 3.3))



2.2.4. Semiotisches Dualsystem

X

C=

31 22 12
21 22 13
((3.2,1.1), (2.2,2.2), (1.1,2.3)) = ((3.2, 1.1), (2.2 x 2.2), (1.1, 2.3))

2.2.5. Semiotisches Dualsystem

X

C=

31 22 1.3
3.1 22 13
((33,1.1), (2.2,2.2), (1.1,3.3)) = ((3.3, 1.1), (2.2 x 2.2), (1.1, 3.3))

2.2.6. Semiotisches Dualsystem

X

C=

31 23 1.3
31 32 1.3
((3.3,1.1),(2.3,3.2), (1.1,3.3)) = ((3.3, 1.1), (2.3 x 3.2), (1.1, 3.3))

2.2.7. Semiotisches Dualsystem

X

C=

32 22 1.2
21 22 23
((3.2,2.1),(2.2,2.2), (1.2,2.3)) = ((3.2, 2.1), (2.2 x 2.2), (1.2, 2.3))

2.2.8. Semiotisches Dualsystem

X

C=

32 22 1.3
3.1 22 23
((33,2.1), (2.2,2.2), (1.2,3.3)) = ((3.3,2.1), (2.2 x 2.2), (1.2, 3.3))

2.2.9. Semiotisches Dualsystem

X

C=

32 23 1.3
31 32 23
((3.3,2.1),(2.3,3.2), (1.2,3.3)) = ((3.3, 2.1), (2.3 x 3.2), (1.2, 3.3))

2.2.10. Semiotisches Dualsystem

X

33 23 1.3
31 32 3.3



C= ((3.3,3.1),(2.3,3.2), (13,3.3)) = ((3.3,3.1), (2.3 x 3.2), (1.3, 3.3))

(Trajektische) Rander triadischer Zeichenklassen bzw. Realitatsthematiken
sind binnensymmetrisch und daher (vgl. Bense 1992, S. 14) eigenreal.
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